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The telescopic sight has a rangefinder with laser diode (30) and detector (33) coupled to 
the objective lens by prisms (31,32) and a microprocessor to calculate and display in the sight 
using an LED the range and ballistic corrections for a shot category selected by the switch (15). 
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Die f olgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Vorrichtung zur Kompensation der ballistischen Flugbahn 
(S) Vorrichtung zur Kompensation der ballistischen Flug- 
bahn, die zum Abschatzen der Entfernung zwischen dem 
Schutzen und dem Ziel einen Laser-Entfernungsbestim- 
mer verwendet Weiter wird ein Mikrocomputer verwen- 
det, mittels dessen auf Grundlage der abgeschatzten Ent- 
fernung und vom Schutzen eingespeister ballistischer Da- 
ten die Kompensation der ballistischen Flugbahn berech- 
net wird. GemaB der Erfindung wird der Wert der Flug- 
bahnkompensation durch ein Reflexions-Prisma in Ver- 
bindung mit einer Laserdiode in der ersten Bildebene an- 
gezeigt. Zwischen der Okularlinse und der ersten Bildebe- 
ne ist ein bildaufrichtendes Linsensystem angeordnet, 
das verschiedene VergroSerungen ermoglicht, so daB 
das Bild des Ziels und der erforderliche Wert der Kompen- 
sation richtig und ohne verzerrung vergro&ert werden 
konnen. GemaB der Erfindung werden die Werte der Flug- 
bahnkompensation in verschiedene Stufen eingeteirt. 
" Wenn auf das Ziel gezielt wird, mussen nur GeschoSda- 
[ ten in den Mikrocomputer eingespeist werden, und ande- 
re Daten wie die Entfernung werden direkt wahrend des 
Verfahrens des Zielens abgeschatzt. Folglich mussen, da- 
mit das Ziel exakt getroffen wird, nur die in der ersten 
Bildebene gezeigte Position und die Zielmarke mit dem 
Ziel zur Deckung gebracht werden. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Zielfernrohr zum optischen 
Messen der Entfernung und 7.uni Vorsehen einer Blickrich- 
tungsjusuerung, so daB ein Abfallen und/oder ein Abdriften 5 
des Geschosses kompensiert wird, und insbesondere einen 
computergestiitzten Entfernungsbestimmer zur Kompensa- 
tion der bailistischen Fiugbahn bei kleinen Waffen. 

Seit der Erfindung der FeuerwafTen sind Vorrichtungen 
und Wege vorgeschlagen worden, wie man mit diesen Vor- 10 
richtungen zielen kann. Zur Verbesserung der Sicht und zur 
Unterstutzung des Zielens auf Fernziele sind separate Ent- 
femungsbestimrner und/oder Zielfernrohre mit eingebauten 
Entfemungsbestimmern entwickelt worden, die diesem Ziel 
dienen sollen. Herkommliche Entfernungsbestimmer in 15 
ZielfernrohreD zum Heranzoomen von Fernzielen weisen 
nur allgemeine optische Komponenten auf, einen T\ibusk6r- 
pcr, an den gcgcniibcrlicgcndcn Endcn des Hibus angcord- 
nete Objektiv- und Okularlinsen und im Tubuskorper, im 
Raum zwischen Objektiv- und Okularlinsen, ein bildauf- 20 
richtendes .Linsensystem. Im Zielfernrohr ist entweder in 
der Brennebene des Objektivs oder in der gemeinsamen hin- 
teren Brennebene der optischen Komponenten des bildauf- 
richtenden Systems und des Okulars ein Zielfadenkreuz an- 
geordnel. Den vertikalen Linien des Fadenkreuzes ist eine 25 
maBstabliche MeBskala optisch uberlagert Wahrend des 
Zielens wird das Ziel in das Zentrum des Fadenkreuzes des 
Zielfernrohrs und auf einen Skalenstrich gebracht. Die 
Uberschneidung zwischen diesem Skalenstrich und der ver- 
tikalen Linie des Fadenkreuzes ist durch die Entfernung des 30 
Ziels bestimmt Solch ein Verfahren zur Entfernungsbestim- 
mung ist ziemlich giob und ungenau. Da ein Schiitze den 
Versatz der Fiugbahn erkennen muB und der Punkt, auf den 
er zielen muB, auf Erfahrung beruht, erfordert es viel 
Obung, bis man die Entfemung eines Ziels befriedigend ab- 35 
zuschatzen vermag. Fig. 6 zusammen mit Fig. 7 zeigt das 
Verfahren des Zielens unter Verwendung eines herkommli- 
chen Zielfernrohrs. 

Mit dem Ziel das Zielvermogen zu erhohen und die Ab- 
hangigkeit von der Erfahrung zu verringern sind einige die- 40 
ser spateren Entwicklungen patentiert worden, so wie US- 
Pat No. 4285137; US-Pat No. 4255013; und US-Pat 
No. 4531052. 

US-Pat No. 4,285137, erteilt an Jennie 1981, offenbart 
ein Fadenkreuz, welches eine primare Zielebene und eine 45 
sekundare Zielebene aufweist Die primare Zielebene ent- 
spricht dem Nullpunkt der Rugbahn fur das prazise Zielen, 
wahrend die sekundare Zielebene dem Schtitzen einen einzi- 
gen Bezug zum Zielen uber eine Verlangerung zur Verwen- 
dung bei in groBerer Entfemung befindlicher Ziele, ermog- 50 
licht Durch zwei unterschiedliche aufgedruckte Markierun- 
gen in Form von je einer Skala werden eine \forrichtung und 
ein Verfahren zum dynamischen Zielen bereitgestellt Ein 
Entfernungsbestimmer gemaB der Erfindung hat jedoch fol- 
gende Nachteile: 55 

1. da die Entfemung des Ziels nur genahert ist, ist die 
resultierende Kompensation der bailistischen Rugbahn 
fur gewohnlich ungenau; 

2. die Kurve der bailistischen Fiugbahn ist durch zwei 60 
gerade linien dargestellt, so daB groBe Fehler bestehen 
konnen; 

3. entsprechend unterschiedlicben Geschossen mussen 
zur Rugbahnkompensauon unterschiedliche aufge- 
druckte Skalcn-Markicrungcn verwendet werden. 65 

Andererseits ist gemaB der US-Pat No. 4255013, erteilt 
an Allen 1981, ein linsen tubus zusammen mit einer drehba- 
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ren koaxialen Mitnehmervorrichtung, wie zum Beispiel ei- 
ner Justiermanschette, mi tie Is derer die Linsen im Linsentu- 
bus derart positionierbar sind, daB unterschiedliche Vergro- 
Berungen einstellbar sind, bewegbar im Gehause des Ziel- 
fernrohrs angeordnet Zusatzlich macht die Erfindung von 
einer Langsbewegung Gebrauch, die durch die Drehjustie- 
rung des bildaufrichtenden Linsensystems erzeugt wird. 
Solch eine Langsbewegung im Zusammenwirken mit einer 
in Langsrichtung veranderlichen Mitnehmeroberflache ver- 
kippt die Blickrichtung, so daB ein Abdriften des Geschos- 
ses automatisch korrigiert wird. Diese Erfindung hat jedoch 
immer noch die folgenden Nachteile: 

1. auf Grundlage des vorangehend beschriebenen her- 
kommlichen Zielverfahrens kann die Entfernung des 
Ziels nicht befriedigend abgeschatzt werden. Folglich 
kann die ballistische Rugbahn nicht korrekt kompen- 
siert werden; 

2. es ist schwierig, die Blickrichtung gemaB unter- 
schiedlichen Geschossen zu verkippen, so daB eine 
korrekte Kompensation der Rugbahn erreicht wird; 

3. die ballistische Rugbahn muB unter \ferwendung ei- 
ner Schautafel berechnet werden; 

4. es ist schwierig, die Mitnehmer zum Justieren her- 
zustellen; und die Verkippung der Blickrichtung erhoht 
auch die Bildverzerrung und fiihrt zu Bildem schlech- 
ter Qualitat; 

5. diese Erfindung ist nicht dazu geeignet, auf sich be- 
wegende Ziele zu zielen. 

Die US-Pat No. 4,531,052, erteilt 1985 an Moore, betrifft 
ein cornputergesteuertes Zielfernrohr fur ein Gewehr mit ei- 
nem Entfernungsmesser zur Kompensation der ballisdschen 
Rugbahn. In der zweiten Bildebene des Zielfernrohrs wird 
die Entfemung des Ziels durch den Trianguladonsalgorith- 
mus zur Entfernungsbestimmung berechnet In Verbindung 
mit bailistischen Daten wie z. B. dem Gewicht des Geschos- 
ses, der Miindungsgeschwindigkeit, des bailistischen Koef- 
fizienten wird die GroBe des Ziels in den Computer einge- 
speist, und der Computer gibt die Entfernung des Ziels 
durch Skalenstriche an, die durch die Halbleiterabbildungs- 
technik einer LCD-Vorrichtung erzeugt sind. Ein Entfer- 
nungsbestimmer gemaB dieser Erfindung leidet fiir gewohn- 
lich an folgenden Problemen: 

1 . zum Berechnen der Entfernung zwischen Ziel und 
Schiitze muB zuerst die GroBe des Ziels bekannt sein. 
Die GroBen von Zielen sind jedoch in einer Schautafel 
klassifiziert Die genaherte GroBe des Zieles resukiert 
oft in groBen Fehlern. 

2. Obwohl das Zielfernrohr gemaB dieser Erfindung 
Zoom-Funktionen aufweist, kann die korrekte Rug- 
bahnkompensation nur erlangt werden, wenn die Ver- 
groBerung der zweiten Bildebene festgehalten ist So- 
bald der Schiitze die VergroBerung der zweiten Bild- 
ebene andert, muB die ganze Berechnung wiederbolt 
werden, da sich die Zielmaike aufgrund der Anderung 
der VergroBerung andert In Wirkbchkeit ist es iibli- 
cherweise der Fall, daB der Schiitze zum Beobachten 
eine niedrigere VergroBerung wahlt, damit er ein gro- 
Beres Gesichtsfeld zur Verfugung hat Nachdem das 
Ziel erfaBt worden ist, wird eine groBere VergroBerung 
verwendet werden, so daB zum Zielen das Ziel heran- 
gezoomt wird Damit diese Erfindung funktioniert, 
muB jedoch zum Beobachten, Zielen und SchicBcn die 
gieiche VergroBerung verwendet werden. Daber ist 
diese Erfindung an eine groBe Klasse von Schutzen 
nicht angepaBt; 
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3 . der Computer benOtigt Zeit, die Information wie die 
GroBe des Ziels und die ballistischen Daten zu verar- 
beiten, daher wird iiblicherweise die beste Gelegenheit 
zu schieBen verpaBt Auf Grundlage der Erkenntnis der 
vorangehend benannten Nachteile ist es daher wun- 5 
schenswert, eine vereiafachte und verbesserte \forrich- 
tung zur Kompensatioo der ballistischen Rugbahn fur 
die Benutzung mit Zielfernrohren vorzustellen, die ein- 
fach zu handhaben ist und eine prazise Rugbahnkom- 
pensation ermoglicht, so daB das Zielvennogen erhoht 10 
wird. 



GemaB der Erfindung ist es ein Ziel, eine Nforrichtung zur 
Rugbahnkompensation bereitzustellen, die zum Abschatzen 
der Entfernung zwischen dem Schutzen und dem Ziel einen 15 
Laser einsetzt. Weiter wird zum Berechnen der Kompensa- 
tion der ballistischen Rugbahn auf Grundlage des so abge- 
schatztcn Abstandcs und von vom Schutzen cingcspcistcn 
ballistischen Daten ein Mikrocomputer eingesetzt GemaB 
der Erfindung wird das Ergebnis auf der Fadenkreuzplatte in 20 
der ersten Bildebene angezeigt Damit das Ziel exakt getrof- 
fen wird, mussen nur die in der ersten Bildebene gezeigte 
Position und die Zielmarke mit dem Ziel zur Deckung ge- 
bracht werden. 

Ein anderes Ziel ist es, eine Vorrichiung zur Rugbahn- 25 
kompensation bereitzustellen, bei der der Wert der Rug- 
bahnkompensation mittels eines in eine Laserdiode inte- 
grierten Refiexionsprismas in der ersten Bildebene ange- 
zeigt wird. Zwischen der Okularlinse und der ersten Bild- 
ebene ist ein bildaufrichtendes Linsensystem angeordnet, 30 
das verschiedene VergroBerungsstarken bereitstellt, so daB 
das Bild des Ziels und der erforderliche Wert der Kompen- 
sation richtig und ohne Verzerrung vergroBert werden kon- 
nen. 

Ein weiteres Ziel gemaB der Erfindung ist es, daB der 35 
Wert der Rugbahnkompensation in verschiedene Stufen 
eingeteilt wird. Wenn auf das Ziel gezielt wird, mussen nur 
GeschoBdaten in den Mikrocomputer eingespeist werden, 
und anderelnforrnationen wie z. B. die Entfernung des Ziels 
werden wahrend des Verfahrens des Zielens direkt abge- 40 
schatzt Folglich ist die Kompensationsvorrichtung gemaB 
der Erfindung einfach zu handhaben, und sie benotigt zum 
Verarbeiten der Daten weniger Zeit, so daB der Schutze die 
besten Gelegenheiten zum SchieBen nicht verpafit 

Diese und andere Ziele und Vorteile der Erfindung wer- 45 
den aus einer Betrachtung der folgenden detaillierten Be- 
schreibung einer bevorzugten Ausfiihrungsform derselben 
heraus offensichtlicher, wenn sie in Verbindung mit der be- 
gleitenden Zeichnung gelesen wird, worin: 

Fig. 1 die Ausruhrungsform gemaB der Erfindung veran- 50 
schaulicht; 

Fig- 2 einen Schnitt durcb die in Fig. 3 beschriebene Aus- 
fiihrungsform darstellt; 

Fig. 3 einen Schnitt durcb die Ausruhrungsform gemaB 
der Erfindung von oben darstellt; 55 

Fig. 4 eine Scbautafel mit Verteilungen von ballistischen 
Rugbahnen darstellt; 

Fig. 5 ein Beispiel der abgeschatzten, in der ersten Bild- 
ebene angezeigten Entfernung eines Ziels gemaB der Erfin- 
dung veranschaulicht; 60 

Fig. 6 zusammen rait Fig. 7 das Verfahren des Zielens bei 
Verwendung eines herkommlichen Zielfernrohrs zeigL 

Fig. 1 zeigt ein entsprecbend der Erfindung ausgebildetes 
Zielfernrohr. Ahnlich wie ein hericommliches Fernrohr 
wcist cin Zielfernrohr 10 gemaB der Erfindung cine Objck- 65 
tivlinse 11 und eine Okularlinse 12 an den beiden Enden 
desselben auf. Die Objektivlinse 11 ist am auBersten vorde- 
ren Ende des Zielfernrohrs 10 angebracht und wird zum 
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Empfangen eines Bildes des Ziels 60 verwendeL Anderer- 
seits wird die Okularlinse 12 dazu verwendet, daB ein 
Schutze die Umgebung beobachten, die Entfernung des 
Ziels abschatzen und auf das Ziel zielen kann. Weiter wer- 
den zwei Berestigungsstreben 13 zum Befestigen des Ziel- 
fernrohrs 10 auf einem Gewehr oder einer Schrotflinte 20 
verwendeL 

An einer Seite des Zielfernrohrs ist eine Mehrzahl von 
Knopfen 14 angeordnet, mittels derer die Codes der Ge- 
schoBkategorien eingebbar sind, so daB der Benutzer die 
ballistischen Daten in den Mikroprozessor 40 einspeisen 
kann. SchlieBiich wird ein Lasemetzteilschalter zum Ein- 
/Ausschalten des zum Abschatzen der Entfernung des Ziels 
angewandten Laserstrahls verwendet. 

Fig. 2 und 3 zeigen das Zielfernrohr gemaB der Erfindung 
im Schnitt von der Seite und von oben. Wie in diesen Figu- 
ren gezeigt ist, weist das Zielfernrohr gemaB der Erfindung 
drci Tcilc auf, und zwar cincn Lascr-Entfcraungsbcstimmcr, 
einen Mikroprozessor und eine optische Einheit, wobei der 
Laser-En tfemungsbestimmer weiterhin aufweist: 

1 . eine Laserdiode 30, die zum Aussenden von Laser- 
strahlen verwendet wird, und die mittels des Lasemetz- 
teilschalters 15 kontrollierbar ist; 

2. ein den Lasers Irani refleklierendes Prisma 31, wel- 
ches daran angepaBt ist, die von der Laserdiode 30 zum 
Ziel 60 ausgesandten Lasers trahlen zu reflektieren; 

3. ein Empfangerprisma 32, welches zum Empfangen 
der vom Ziel 60 reflektierten Lasers trahlen und zum 
Ubertragen der reflektierten Laserstrahlen an einen 
Sensor 33 verwendet wird; 

4. den Sensor 33, der zum Empfangen der vom Emp- 
fangerprisma 32 ubertragenen Laserstrahlen und zum 
Einspeisen der Daten in den Mikroprozessor 40 ver- 
wendet wird. 

Damit die Rugbahnkompensation berechnet werden 
kann, mussen unter Verwendung des Knopfes 15 ballisu- 
sche Daten eingespeist werden, so daB eine gewunschte Ge- 
schoBkategorie ausgewahlt wird. Nachdem die GeschoBka- 
tegorie ausgewahlt worden ist, konnen die entsprechenden 
ballistischen Daten aus der abgespeicherten Datenbank wie- 
dergewonnen werden. In Verbindung mit den wiedergewon- 
nenen ballistischen Daten werden die vom Sensor 33 emp- 
fangenen Daten vom Mikroprozessor 40 verarbeitet, so daB 
der Wert der Rugbahnkompensation berechnet wird. Zum 
Anzeigen von Informationen, wozu auch die Entfernung des 
Ziels und die Rugbahnkompensation zahlen, wird eine LED 
41 verwendeL 

Damit die GeschoBkategorien eingeteilt werden konnen, 
mussen ballistische Kurven entsprechend verschiedenen 
Geschossen berechnet werden, wie es in Fig. 4 gezeigt ist. 
Ahnliche ballistische Kurven werden jeweils in die gleiche 
Kategorie, zum Beispiel in eine der Gruppen A bis G, einge- 
teilt Ein Schutze muB nur wissen, in welche Kategorie das 
verwendete GeschoB gehort; und wahlt mittels des Knopfes 
15 die GeschoBkategorie aus, so daB der Mikroprozessor 40 
auf Grundlage der eingespeisten Informationen die Rug- 
bahnkompensation berechnen kann. 

SchlieBiich weist die optische Einheit auf: 

1. eine LED-AbbUdungs-Linsenanordnung 50, die 
zum Sammeln des Lie hies der LED 41 und zur Verbes- 
serung der Bildqualitat verwendet wird; 

2. cincn LED-Rcflcxionsspicgcl 51, der das von der 
LED-Abbildungs-Linsenanordnung 50 aufgefangene 
Bild zu einer ersten Bildebene 52 reflektiert; 

3. die erste Bildebene 52, in welcher ein Fadenkreuz B 
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und Hugbahnkompensations-Skalenstriche C angeord- 
net sind. 

Dariiberhinaus werden Bilder, wozu das von der Ob- 
jektivlinse 11 empfangene Bild und das Bild vom 
LED-Reflexionsspiegel zahlen, in der ersten Bildebene 5 
angezeigt; 

4. einen Spiegel 53 zum Sammein von Licht, der das 
Licbt von der Objektivlinse 11 zum bildaufrichtenden 
Linsensystem 54 Ubertragt, so daB der Schiilze Infor- 
mationen uber die Entfemung des Ziels und den Wert 10 
der Flugbahnkompensation klar in der ersten Bildebene 
sehen kann; 

5. zwei bildaufrichtende Linsensysteme 54, die, ent- 
sprechend ihrer relativen Stellung, verschiedene Ver- 
groBerungen ermoglichen; 15 

6. einen Zielfemrohr-Peilring 55 in der zwei ten Bild- 
ebene, der zwischen der Okularlinse 12 und dem bild- 
aufrichtenden Linsensystem 54 angcordnct ist, und der 
zur Einschrankung des Gesichtsfeldes benutzt wird. 

20 

GemaB der Erfindung werden das Fadenkreuz B und die 
Skalenstriche C auf der vertikalen Achse in der zweiten 
Bildebene zum Zielen verwendet Die relative Stellung des 
Zielfernrohrs und der Zielmarke zueinander hangt nicht von 
der VergroBerung ab. Mil anderen Worten ist die Zielmarke, 25 
unabhangig davon, welche VergroBerung des Zielfernrohrs 
10 verwendet wird, immer im Zentrum des Ziels fixiert. 

In der dargestellten Ausfuhrungsform uberpruft ein 
Schutze zuerst, in welche Kategorie das verwendete Ge- 
schoB gehort; dann wahlt er unter Verwendung der Knopfe 30 
14 die Kategorie aus. Das eingespeiste Zeichen wird in der 
ersten Bildebene 52 angezeigt. Weiter zielt der Schutze mil 
dem Zentrum des Fadenkreuzes in der ersten Bildebene 52 
auf das Ziel und driickt den Netzteilschalter 15, so daB die 
Laserdiode 30 Laserstrahlen zum Ziel aussenden kann. Die 35 
Laserstrahlen werden vom Reflexionsprisma 31 reflektiert 
und durch die Objektivlinse 11 zum Ziel 60 ubertragen. 
Wenn der.Laserstrahl das Ziel trifft, wird er vom Ziel reflek- 
tiert Durch die Objektivlinse 11, das Reflexionsprisma 31 
und das Empfangerprisrna 32 wir der reflektierte Laserstrahl 40 
vom Sensor 33 empfangen. Nachdem die Daten vom Sensor 
33 in den Mikroprozessor 40 eingespeist worden sind, kann 
der Mikroprozessor die Entfemung des Ziels berechnen. 
Dieser Wert der Entfemung des Ziels wird von der LED 41 
angezeigt. Damit jedoch ein besseres Bild erlangt wird, wird 45 
das von der LED 41 angezeigte Bild durch die LED-Abbil- 
dungs-Linsenanordnung 50 und durch das Prisma 51 zur 
Reflexion der LED in die erste Bildebene 52 projiziert. Der 
Schutze kann solche Informationen in der ersten Bildebene 
sehen. 50 

Im nachsten Schriti gewinnt der Mikroprozessor 40 auf 
Grundlage der ausgewahlten Kategorie die ballistischen Pa- 
rameter aus der vorher abgespeicherten Datenbank zuriick 
und berechnet den Wert der Flugbahnkompensation. All 
diese Informationen werden durch die LED 41, die LED- 55 
Abbildungs-Linsenanordnung 50 und das Prisma 51 zur Re- 
flexion der LED in der ersten Bildebene angezeigt. Foiglich 
muB, damit ein Ziel genau getroffen wird, nur auf den Punkt 
auf dem Ziel, der getroffen werden soli, gezielt werden und 
miissen die ballistischen Daten eingegeben werden. 60 

Patentanspriiche 



einen Speicher, der zumindest eine Rugbahnkurve ab- 
speichert; 

einen Mikroprozessor (40), der mittels der Daten und 
der Flugbahnkurve eine Kompensationsberechnung 
durchfuhrt, so dass man eine Entfemung des Zeis (60) 
und eine Flugbahnkompensation erhalt; 
eine optische Einheit zum Anzeigen der Entfemung 
des Ziels (60) und der Flugbahnkompensation. 

2. Zielfernrohr (10) nach Anspruch 1, wobei die Kom- 
pensationsberechnung weiter von einem Anwender 
eingegebene GeschoBdaten integriert 

3. Zielfernrohr (10) nach Anspruch 2, wobei das Ziel- 
fernrohr (10) weiter zumindest eine Eingabeeinrich- 
tung zum Eingeben der GeschoBdaten aufweisL 

4. Zielfernrohr (10) nach Anspruch 3, wobei die Flug- 
bahnkurve zumindest einer GeschoBsorte entspricht 
und iiber die Eingabeeinrichtung auswahlbar ist. 

5. Zielfernrohr (10) nach Anspruch 1, wobei der Ent- 
femungsbestimmer weiter aufweist: 

einen Lasemetzteilschalter (15); 
eine von dem Lasemetzteilschalter (15) gesteuerte La- 
serdiode (30), wobei die Laserdiode (30) so betreibbar 
ist, daB sie Laserstrahlen erzeugt; 
ein Laser-reflektierendes Prisma (31), welches den La- 
serstrahl zu einem Ziel (60) bin reflektiert; 
ein Empfangerprisrna (32), welches den von dem Ziel 
reflektierten Laserstrahl empfangt; 
einen Sensor, der die Laserstrahlen vom Empfanger- 
prisrna (32) empfangt und elektrische Daten zum Mi- 
kroprozessor (40) ubertragt 

6. Zielfernrohr (10) nach Anspruch 1, wobei die opti- 
sche Einheit weiter aufweist: 

eine LED-Abbildungs-Linsenanordnung (50) zum 
Aufsammeln von Licht und zur Verbesserung der Bild- 
qualitat; 

eine LED-Reflexions-Linse (51), die das von der LED- 
Abbildungs-Linsenanordnung (50) aufgesammelte 
Licht reflektiert; 

eine erste Bildebene (52), die ein Fadenkreuz B und 
das Licht von der LED-Reflexions-Linse (51) zeigt; 
ein bildaufrichtendes Linsensystem (54), welches zwi- 
schen der Okularlinse (12) und der Objektivlinse (11) 
angebracht ist und eine variierbare VergroBerung lie- 
fert; 

eine Licht aufsammelnde Linse (53) zum Transmittie- 
ren des Lichts zum bildaufrichtenden Linsensystem 
(54), so daB ein Benutzer SchieBinformationen deutlich 
in der ersten Bildebene (52) betrachten kann; 
einen Peilring (55) in der zweiten Bildebene (52), der 
zwischen der Okularlinse und dem bildaufrichtenden 
Linsensystem angeordnet ist und zum Einengen des 
Gesichtsfeldes verwendet wird. 

7. Selfernrohr (10) nach Anspruch 6, wobei die opti- 
sche Einheit weiter ein SchieBfernrohr aufweisL 

8. Zielfernrohr (10) nach Anspruch 1, wobei die Fiug- 
bahnkurve/n entsprechend unterschiedlichen GeschoB- 
arten in GeschoBkategorien eingeteilt ist/sind und ahn- 
liche Rugbahnkurven in die gleiche GeschoBkategorie 
eingeteilt sind. 



Hierzu 7 Seite(n) Zeichnungen 



1. Zielfernrohr (10) zur Kompensation der ballisti- 
schen Flugbahn, das aufweisL 65 
einen Entfemung sbestimmer, der Lichtstrahlen zu ei- 
nem Sel (60) aussendet und Daten aus der Reflexion 
der Lichtstrahlen empfangt; 
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FIG. 5 

(Stand der Technilc) 
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